Gasdichter Edelstahl-Roboter fur hdéchste

Anspriche

Maschinen und Anlagen in der pharmazeutischen Indus
reinigungsgerecht gestaltete und hinsichtlich Parti
unbedenkliche Komponenten aus geeigneten Materialie
oder bestimmten Kunststoffen. Komplexe Handhabungsg
Roboter sind jedoch nicht oder nur bedingt verfligha
Isolatormaschinen fur die Produktion pharmazeutisch
der Bediener durch eine hermetische Trennwand vom P
getrennt. Der Produktionsprozess ist grof3tenteils a

ein manueller Zugriff erfolgt lediglich Uber fest i
Gummihandschuhe. Die Desinfektion solcher vollstand
geschlossenen Maschinen erfolgt in der Regel durch
des Maschineninneren mit Wasserstoffperoxid (H

Die von Erhardt + Abt Automatisierungstechnik GmbH
Edelstahlroboter SSR 600 und SSR 800 mit 600 mm/800
wurde so konzipiert, dass keine Partikel aus dem Ro
und dadurch die Produkte kontaminiert werden. Weite
aggressive Reinigungsmedium Wasserstoffperoxid kein
Innere des Roboters eindringen. Um dies zu verbinde
samtliche Gelenke des Roboters abgedichtet. Damit d
Reinigen des Maschineninneren mit Wasserstoffperoxi
angegriffen wird, sind sdmtliche Obermaterialien in
resistenter Beschichtung oder aus poliertem Edelsta
Der Kabelaustritt erfolgt bei diesem Roboter nach u
geschlossene Edelstahlplatte an der Rickseite des R
verhindert eine Beeinflussung des Laminar-Flows dur
Warmeabstrahlung der Kihlrippen. Der Roboter verfug
einen speziellen Faltenbalg und einen angepassten M
fur Werkzeuge. In einem speziellen Prifverfahren wi
Roboter mit einer Innendruckprifung auf Dichtheit g
unter 150 Milliliter pro Minute bei 200 Millibar In
angegeben wird.

Fur hochste Anforderungen innerhalb eines Reinraums
+ Abt einen Roboter an, der zwischen einem Reinraum
Edelstahlroboter von Erhardt + Abt angesiedelt ist.

wird der Roboter von der leistungsfahigen CX-Steuer
hohem Gewicht durch die Verwendung der Edelstahlkom
entsprechen Geschwindigkeit, Beschleunigung und vor
Positionier- und Wiederholgenauigkeit den Werten ei
SCARA-Roboters.
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Technische Daten:

Reichweite
Anzahl der Achsen
Nutzlast

Wiederholgenauigkeit

Wegmesssystem

Max. Massentragheits-
moment an Achse 4

Gelenkreichweite

Maximale
Gelenkgeschwindigkeit

Spannungsversorgung
Leistung
Steuerung

Gewicht

Betriebssystem

Controller

Verstarkereinheit

Kabelfuhrung

Leckagerate
(bei Innendruckprifung)

Umgebungstemperatur

=

600 mm /800 mm

4

2,0 kg (Nennwert)

5,5 kg — Maximalwert
x-, y-Achse: 0,025 mm
z-Achse: £0,01 mm
Theta: +0,019°
Hochauflésende
Absolut- Encoder

450 kg cm?

Gelenk 1: £105°
Gelenk 2: £150°
Gelenk 3: 120 mm
Gelenk 4: +360°
Gelenk 1: 360 °/s
Gelenk 2: 672 °/s
Gelenk 3: 1100 mm/s
Gelenk 4: 1200 °/s

220 VAC, 10 A

24 VDA, 5 A

58 kg

Adept V+

Adept Smart Controller CX
Abgesetzte Verstarkereinheit
zum Einbau in das
Maschinenbett
Kabelabgang durch den
Robotersockel

<150 ml / min bei 200 mbar

5 °C bis 40 °C

SSR

Edelstahlroboter
600/800 (Foto
Erhardt + Abt)



